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Vektoriaus koordinatės Dekarto koordinačių sistemoje. Taško vietos vektorius  

Tarkime erdvėje turime Dekarto koordinačių sistemą ( trys 
tarpusavyje statmenos tiesės, susikertančios viename taške O ─ 
koordinačių pradžios taškas, vieną iš tiesių, pasirinkę teigiamą 
krptį, pavadiname koordinačių ašimi Ox, kitą─ ašimi Oy, 
trečią ─ Oz ). Tašką M projektuojame į atitinkamas ašis ir 
taško M koordinatėmis vadiname šio taško projekcijų 
atitinkamose ašyse Mx, My ir Mz koordinates x, y ir z , 
žymėsime  M( x; y; z ). Koordinatinių ašių Ox, Oy ir Oz  vienetinius   vektorius pažymime atitinkamai 
	ଓ		ሬሬሬሬ⃗ 	, ଔ	ሬሬ⃗ ሬሬሬ⃗	݇	ݎ݅		  .                        10 pav.                                                                        

 Akivaizdu, kad ܱܯሬሬሬሬሬሬ⃗ 	 = ௫ሬሬሬሬሬሬሬሬሬ⃗ܯܱ	 + ௬ሬሬሬሬሬሬሬሬሬ⃗ܯܱ	 + ௭ሬሬሬሬሬሬሬሬ⃗ܯܱ = ݔ ∙ ଓ⃗ + ݕ ∙ ଔ⃗ + ݖ ∙ ሬ݇⃗       ( 10 pav.). 

Vektoriai  	ଓ		ሬሬሬሬ⃗ 	, ଔ	ሬሬ⃗ ሬሬሬ⃗	݇	ݎ݅		  yra nekomplanarūs, taigi ši išraiška yra vienintelė,  ir,  tokiu atveju, rašysime  
ሬሬሬሬሬሬ⃗ܯܱ 	={ x; y; z }. Pastebėsime, kad vektorius ܱܯሬሬሬሬሬሬ⃗  vadinamas taško M vietos vektoriumi arba spinduliu 
vektoriumi ir žymimas ݎ	ሬሬ⃗ 	= ሬሬሬሬሬሬ⃗ܯܱ . Taigi , jeigu  M( x; y; z ), tai  ܱܯሬሬሬሬሬሬ⃗ = ሬሬ⃗	ݎ = ;ݔ	} ;ݕ ଶሬሬሬሬሬሬሬሬሬሬሬ⃗ܯଵܯ  Todėl .{ݖ 	 =
ଶሬሬሬሬሬሬሬሬሬ⃗ܯܱ	 ଵሬሬሬሬሬሬሬሬ⃗ܯܱ	–	 	 = ;ଶݕ	;ଶݔ} –{	ଶݖ	 {	ଵݖ	;ଵݕ	;ଵݔ} 	=	 

{ x2 ─x1; y2 ─y1; z2 ─z1} . 

Akivaizdu, kad: 

1. Vektoriai lygūs tada ir tik tada, kai jų koordinatės sutampa. 

ଶሬሬሬሬሬሬሬሬሬሬሬ⃗ܯଵܯ| 	 .2 | = ඥ(ݔଶ − ଵ)ଶݔ + ଶݕ) − ଵ)ଶݕ + ଶݖ) − ሬሬሬ⃗	ଵ)ଶ , todėl ir vektoriaus ܽݖ = ൛	ܽ௫; ܽ௬; ܽ௭ൟ modulis 

|ܽ	ሬሬሬ⃗ | = |൛	ܽ௫; ܽ௬; ܽ௭ൟ| = ඥܽ௫ଶ + ܽ௬ଶ + ܽ௭ଶ . 

3.  ݇ ∙ ܽ	ሬሬሬ⃗ = ݇ ∙ ൛	ܽ௫; ܽ௬; ܽ௭ൟ = ൛	݇ܽ௫; ݇ܽ௬ ; ݇ܽ௭ൟ. 

4. ܽ	ሬሬሬ⃗ + ܾ	ሬሬሬ⃗ = 	 ൛	ܽ௫; ܽ௬; ܽ௭ൟ + {	ܾ௫; ܾ; ܾ௭} 	= ൛	ܽ௫ + ܾ௫	; ܽ௬ + ܾ௬; ܽ௭ + ܾ௭ൟ . 

 
  


