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Vektoriaus koordinatés Dekarto koordinaciy sistemoje. Tasko vietos vektorius

Tarkime erdvéje turime Dekarto koordinaciy sistema ( trys
tarpusavyje statmenos tiesés, susikertancios viename taske O —
koordinaciy pradzios taSkas, vieng i$ tiesiy, pasirinke teigiama
krpti, pavadiname koordinaciy aSimi Ox, kitg— aSimi Oy,
tre¢ig — Oz ). Taska M projektuojame j atitinkamas asis ir
tasko M koordinatémis vadiname $io tasko projekcijy

atitinkamose asyse My, My ir M, koordinates x, y ir z ,
zymésime M( x;y; z ). Koordinatiniy asiy Oy, Oy ir O, vienetinius vektorius paZzymime atitinkamai

—

T, irk . 10 pav.

Akivaizdu, kad OM = OM, + OM, + OM, = x-T+y-j+zk (10pav.).

Vektoriai 1, J ir K yra nekomplanars, taigi $i iSraiSka yra vienintelé, ir, tokiu atveju, raSysime
oM ={x;y;z }.Pastebésime, kad vektorius OM vadinamas tasko M vietos vektoriumi arba spinduliu
vektoriumi ir Zymimas 7 = OM. Taigi , jeigu M(x;y;z), tai OM =7 ={x; y; z}. Todél MM, =
OM; - OMy = (X33 y5i 22}~ {xs; Y1 21} =

{ Xo—=X1;y2—y1; 2221} .

Akivaizdu, kad:

1. Vektoriai lygus tada ir tik tada, kai jy koordinatés sutampa.

2. |MM,| = \/(xz —x1)%+ (y; —y1)? + (z — z1)? , todél ir vektoriaus @’ = { Ay; Qy; az} modulis

@] = asa,;a,}l = Ja 2 +a,2+a,?.

3. k-a=k- { ax;ay;az} = { kax;kay;kaz}.

4.7 +Db = {ax;ay;az}+{bx;b;bz} ={ax+bx;ay+by;az+bz}.



